DUPLOMATlC 83 350/124 GD

MOTION SOLUTIONS

DDPE*J*

PROPORTIONAL-WEGEVENTIL,
VORGESTEUERT, MIT
RUCKFUHRUNG UND

INTEGRIERTER ELEKTRONIK

PLATTENAUFBAU

DDPESRJ* [1SO 4401-05
DDPE7J* ISO 4401-07
DDPE8J* ISO 4401-08
DDPE9J* ISO 4401-08 AufmaR der Anschliisse
DDPE10J* I1SO 4401-10
DDPE11J* ISO 4401-10 AufmaR der Anschlisse

FUNKTIONSPRINZIP

— DDPE*J*-Ventil ist ein vorgesteuertes Proportional-Wegeventil mit
integrierter Elektronik und Wegrickfiihrung der Hauptstufe,
dessen Anschlussbild der Norm ISO 4401 entspricht.

= — Es ist direkt durch die integrierte Elektronik gesteuert. Der
Messwertgeber und die digitale Elektronikkarte ermdglichen eine
Feinsteuerung der Kolbenstellung, wodurch die Hysterese und die
Ansprechzeiten verringert werden.

— Es ist mit verschiedenen Elektroniktypen, sowohl analogen als
auch Feldbusschnittstellen, erhaltlich.

— Ein Uberwachungssignal der Stellung des Hauptkolbens ist
verfugbar.

— Dieses Ventil ist einfach zu installieren. Die Leiterplatte verwaltet die
digitalen Einstellungen direkt.

i ¥ HYDRAULISCHES SYMBOL

T P T I .
e o i == (typisch)
A B XY
A B
T T -
N :4
al” >< T T b
a1
TECHNISCHE DATEN PT
(Mineraldl mit einer Viskositat von 36 ¢St bei 50 °C und p = 140 bar)
DDPE5RJ* | DDPE7J* | DDPE8J* | DDPE9J* | DDPE10J* | DDPE11J*

Maximaler Betriebsdruck:
P - A - B- Anschliisse bar 350
T-Anschluss siehe Abschn. 10
Volumenstrom bei Ap 10 bar I/min 100 220 400 500 800 1000
Hysterese % Q max <0.5%
Wiederholbarkeit % Q max <+0.2%
Elektrische Merkmale siehe Abschn. 4
Umgebungstemperatur °C -20/ +60
Flussigkeitstemperatur °C -20/ +80
Flissigkeitsviskositat cSt 10 + 400
Verschmutzungsgrad der Flissigkeit nach ISO 4406:1999 Klasse 18/16/13
Empfohlene Viskositat cSt 25
Gewicht kg 5.7 | 103 | 16.2 | 15.9 | 55 | 53
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1 - BESTELLBEZEICHNUNG

1.1 - Standardelektronik

DDPE*J*

DDPE |J -

- [ K11

Vorgesteuertes Wegeventil

Elektrische
Proportionalsteuerung

NenngroRe:
5R =1S0 4401-05

7 =1S0 4401-07

8 =1S0 4401-08

9 = SO 4401-08 Aufmal der Anschliisse
10 = 1SO 4401-10
11 =1S0 4401-10 Aufmald der Anschllsse

Standardelektronik fiir
Ventile mit Riickfiihrung

Kolbentyp:
(siehe Tabelle auf Seite 3)

C = Mittelstellung mit positiver Uberdeckung

A = Mittelstellung mit negativer Uberdeckung

R1C = Differentialkolben fiir regenerativen Betrieb, extern
R1A = Differentialkolben fiir regenerativen Betrieb, extern
R4C = Differentialkolben firr regenerativen Betrieb, intern
R4A = Differentialkolben firr regenerativen Betrieb, intern
X1A = Differentialkolben fiir progressiven Betrieb

Nennvolumenstrom des Kolbens

(siehe Tabelle Abschn. 3)

Option:
| W7 = Zink-Nickel-
Beschichtung.
Nicht angeben, falls
nicht erwlnscht.
(siehe Abschn. 1.4)

Funktion des pin C:

A = externe Freigabe
B = interne Freigabe
C = 0V Uberwachung

Anschluss: 6-polig + PE

Sollwertsignal:
EO = Spannung + 10 V
E1 = Strom 4 + 20 mA

— Steuerdlriickfihrung: | = intern
E = extern

Steuerdlzufiihrung mit angebautem
Druckreduzierventil mit Festeinstellung
von 30 bar (siehe Abschn. 10.1)

I = intern

E = extern

Baureihen-Nummer

40 = DDPE5RJ, DDPE7J, DDPE8J und DDPE9J
32 = DDPE10J und DDPE11J

— Dichtungen:

N = Dichtungen aus NBR fiir Mineraléle (Standard)
V = Dichtungen aus FPM fiir Spezialflissigkeiten

-

.2 - Kompakte Elektronik

DDP|E| |JL -

- [ K12

I_l_l

Vorgesteuertes Wegeventil

Elektrische
Proportionalsteuerung

NenngroRe:
5R = ISO 4401-05

7 =1S0 4401-07

8 =1S0 4401-08

9 = 1SO 4401-08 AufmaR der Anschliisse
10 = ISO 4401-10
11 =1SO 4401-10 Aufmald der Anschliisse

Integrierte Elektronik fiir Ventile mit
Ruckfuhrung - Kompakte Ausfiihrung

Kolbentyp:
(siehe Tabelle auf Seite 3)

C = Mittelstellung mit positiver Uberdeckung

A = Mittelstellung mit negativer Uberdeckung

R1C = Differentialkolben fiir regenerativen Betrieb, extern
R1A = Differentialkolben fiir regenerativen Betrieb, extern
R4C = Differentialkolben fir regenerativen Betrieb, intern
R4A = Differentialkolben fiir regenerativen Betrieb, intern
X1A = Differentialkolben fiir progressiven Betrieb

Nennvolumenstrom des Kolbens
(siehe Tabelle Abschn. 3)

Baureihen-Nummer

Option:
I W7 = Zink-Nickel-
Beschichtung.

Nicht angeben, falls
nicht erwiinscht.

(siehe Abschn. 1.4)

Anschluss: M12, 5-polig

Sollwertsignal :

EO = analog, Spannung + 10 V
E1 = analog, Strom 4 + 20 mA
IOL = 10-Link-Schnittstelle

CA = CAN Open Schnittstelle

Steuerdlriickfiihrung: I = intern
E = extern

Steuerdlzufiihrung mit angebautem
Druckreduzierventil mit Festeinstellung
von 30 bar (siehe Abschn. 10.1)

I =intern

E = extern

20 = DDPES5RJL, DDPE7JL, DDPES8JL und DDPE9JL
11 = DDPE10JL und DDPE11JL

—— Dichtungen:
N = Dichtungen aus NBR fiir Mineraléle (Standard)
V = Dichtungen aus FPM fiir Spezialflissigkeiten
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1.3 - Elektronik mit Feldbuskommunikation

DDPE*J*

DDPE| |JH|-

- - |K16| |/

I__l__l

Vorgesteuertes
Wegeventil

Elektrische
Proportionalsteuerung

NenngroRe:

5R =1S0O 4401-05
7 =1S0 4401-07
8 =1S0 4401-08

9 = ISO 4401-08 Aufmald der Anschliisse
10 = 1SO 4401-10
11 = ISO 4401-10 Aufmald der Anschliisse

integrierte Elektronik mit
Feldbuskommunikation fiir Ventile mit
Riickfiihrung

Kolbentyp:
(siehe Tabelle auf Seite 3)

C = Mittelstellung mit positiver Uberdeckung

A = Mittelstellung mit negativer Uberdeckung

R1C = Differentialkolben fiir regenerativen Betrieb, extern
R1A = Differentialkolben flir regenerativen Betrieb, extern
R4C = Differentialkolben flr regenerativen Betrieb, intern
R4A = Differentialkolben flir regenerativen Betrieb, intern
X1A = Differentialkolben flir progressiven Betrieb

Nennvolumenstrom des Kolbens

(siehe Tabelle Abschn. 3)

Baureihen-Nummer

40 = DDPE5RJH, DDPE7JH, DDPE8JH und DDPE9JH
32 = DDPE10JH und DDPE11JH

Dichtungen:

N = Dichtungen aus NBR fur Mineraléle (Standard)
V = Dichtungen aus FPM fiir Spezialfliissigkeiten

mit Festeinstellung von 30 bar (siehe Abschn. 10.1)
I = intern
E = extern

Steuerdlzufihrung mit angebautem Druckreduzierventil _—J

Option:
| W7 = Zink-Nickel-
Beschichtung.
Nicht angeben,
falls nicht
erwunscht.
(siehe Abschn. 1.4)

X4 analoger Sensor:
0 = ohne

1 = einfacher /
zweifacher Sensor

X7 digitaler Sensor:
0 = ohne
1=S8SITyp

2 = Gebertyp

X2, X3 Feldbus-Varianten:
EC = EtherCAT

EN = Ethernet /IP

PN = Profinet

X1 Hauptstecker-Konfiguration

D1 = Ein-Signal

DO = Voll digitale Ausfiihrung (erhaltlich
auf Anfrage - lediglich verfugbar fur
Bezugspotential vom Typ FD)

—— Anschluss: 11-polig + PE

—— Sollwertsignal:

EO = Spannung £ 10 V

E1 = Strom 4 + 20 mA

FD = voll digitale Ausfiihrung (auf Anfrage)

Steuerdlriickflhrung: | = intern
E = extern

1.4 - Oberflachenbehandlung

Das Standardventil wird mit schwarzer Phosphatbeschichtung am Ventilkérper geliefert.

Mittels der Zink-Nickel-Beschichtung erreicht das Ventil eine Salznebelbestandigkeit von 240 Stunden (Tests werden gemaf EN ISO 9227
Standard durchgefiihrt und die Testergebnisse gemaf UNI EN ISO 10289 Standard ermittelt).
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2 - VERGLEICH UNTER TYPOLOGIEN VON INTEGRIERTER ELEKTRONIK

DDPE*J*

J Typ

Pinbelegungen.

JL Typ

JH Typ

MaRangaben in mm

HINWEIS 2: Zugehdrige Gegenstecker miissen separat bestellt werden.
Siehe Katalog 89 000.

HINWEIS 1: Abhangig von der gewahlten Version kdnnten keine X4- und X7-Anschlisse
vorhanden sein. In den Abschnitten 5, 6 und 7 finden Sie Anschlussbeschreibungen und

1 | Anschluss 6-polig + PE
9 Anschluss M12 5-polig, A-codiert,
Stecker

X1 | Hauptanschluss 11-polig + PE
X2 | Feldbuskommunikation (IN)

X3 | Feldbuskommunikation (OUT)
X4 | Anschluss fiir analogen Sensor
X7 | Anschluss fir digitalen Sensor

3 - AUSFUHRUNGEN

Die Ventilkonfiguration hangt von dem Kolbentyp und dem Nennvolumenstrom ab.
3 Stellungen mit Federzentrierung
AlB o 1
T 1
a W >< . TXI-I b C [:] Ventilstyp * Nennvolumenstrom mit Ap 10 bar P-T
PIT [ DDPE5RJ 100 100 I/min
\
} 120 120 I/min
DDPE7J
AlB | 220 220 I/min
N 1
~ Lo T 250 250 I/min
a > >< T . Al* DDPESJ
— pIT] 400 400 I/min
DDPE9J 480 480 I/min
Ausfiihrliches Symbol (Kolbentyp C) DDPE10J 800 800 l/min
- - - DDPE11J 1000 1000 I/min
‘f ******** a
| | | }
| )M( T i
~ |—‘Y— ’ —Xl—l |
} alv> >< T b }
‘ \
| - —|
| I |
| 4
} [} } |
\ Y \ }
B — i s
L _ BN
N B
| |
] A H
\ T1 |
\
\ \
RGP
\ \
L v — ¢ ¢ — J
fo Sk
Al x| P ® Yl B
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D DDPE*J*

Differentialkolben fiir regenerativen Betrieb, extern

R1C- und R1A- Kolben sind spezifisch fiir den durch ein
externes Ruckschlagventil erméglichten regenerativen
Betrieb.

_Alﬁ% o 5
<

T T
a b >< T ! Ventilstyp * Nennvolumenstrom mit Ap 10 bar P-T

|
L
L *

PIT ‘ ;
[ DDPE7J 220 220 I/min
|
|
|
|
L
*

g\%%

r—
L—d

o
2
>

Differentialkolben fiir regenerativen Betrieb, intern

R4C- und R4A- Kolben sind spezifisch fur den regenerativen
Betrieb, in dem die regenerative Funktion vom Ventil selbst

durchgefihrt wird.
A B T 1
a L TT T p R4C ‘Lij Ventilstyp * Nennvolumenstrom mit Ap 10 bar P-T
PT | DDPE7J 220 220 I/min
\ -
| DDPE9J 480 480 I/min
A B \
: \
)k W\ L
~ L« »—] TXLI 0
a EFXT >< T = b RA4A | *|
PT

Differentialkolben fiir progressiven Betrieb

X1A-Kolben ist spezifisch flr die alternative Steuerung
p/Q, die typisch fur die Kunststoffspritzerei ist.

AlB Fe T 1
X 1
a E> >< T—" TXLI b X1A [,j Ventilstyp * Nennvolumenstrom mit Ap 10 bar P-T
PIT DDPE7J 220 220 I/min

DDPES8J 430 430 I/min
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4 - ELEKTRONIK ALLGEMEINE DATEN

DDPE*J*

Einschaltdauer

100% (endlos)

Schutzart nach den Normen EN 60529 (HINWEIS):

DDPE*J, DDPE*JH IP65 / IP67

DDPE*JL IP65
Versorgungsspannung V GS 24 (von 19 bis 30 V GS) Welligkeit 3 Vpp
Stromaufnahme VA 25

Hdéchststrom A 1,88

Externe Abstellsicherung A 3

Verwaltete Anomalien

Uberlastung und Uberhitzung der Elektronik, Kabelbruch,
Versorgungsalarmen

Elektromagnetische Vertraglichkeit (EMV)
Angaben EN 61000-6-4
Storfestigkeit EN 61000-6-2

Nach den Normen 2014/30/EU standard

HINWEIS: Der IP-Schutzgrad wird nur gewahrleistet, wenn der Gegenstecker einer gleichwertigen IP-Schutzklasse entspricht und fachgerecht
angeschlossen und installiert ist; AuRerdem ist es auf Ausfiihrungen JH notwendig, die eventuell nicht verwendeten Anschliisse mit

Schutzkappen zu schiitzen.

5 - DDPE*J - STANDARDELEKTRONIK

5.1 - Elektrische Eigenschaften

Sollwerteingang: Spannungssignal (EO) V GS 110 (Impedanz Ri > 11 kOhm)
Stromsignal (E1) mA 4 + 20 (Impedanz Ri = 58 Ohm)
Uberwachungssignal (Strom an die Magnetspule):
Spannungssignal (EO) V GS +10 (Impedanz Ro > 1 kOhm)
Stromsignal (E1) mA 4 + 20 (Impedanz Ro = 500 Ohm)

Kommunikation fur Diagnose

LIN-BUS Schnittstelle (mit optionalem Bausatz)

Anschluss

6 pin + PE (MIL-C-5015-G - DIN EN 175201-804)

5.2 - Integrierte Elektronik - Blockschaltbild

AUSFUHRUNG A - externe Freigabe

LVDT|

+24V A —
Power OV B — Dither
Enable G I L Pﬁ’f"
Command D
signal E > (O—={[>PD PWM
Monitor F 4 a i
GND G .ﬂ

AUSFUHRUNG C - 0V Uberwachung

Dither
+24V A —
Power OV B — PWM
Command D
signal E

T T4

Monitor F
Monitor OV C

GND G 'ﬂ

83 350/124 GD

AUSFUHRUNG B - interne Freigabe

+24V A —
Power OV B _ Dither
NC C ¢— U P‘I-VJ\'IH’\'/I
Command D
signal E l> ° DPlD PWM
Monitor F 4 a
GND G ﬁ_

LVDT]
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5.3 - Ausfiihrungen mit Spannungssollwertsignal (E0)
Das Referenzsignal liegt zwischen -10 V und +10 V.

DDPE*J*

Die Uberwachungsfunktion der Ausfilhrungen B und C ist mit einer Zeitverzogerung von 0,5 Sek. ab dem Einschalten der Elektronik verfiigbar.

A B
= g
al> 0 b
PT
SOLLWERTEINGANG -10V ov +10V
UBERWACHUNG -10V ov +10V
_ Pin Werte Ausfiihrung A Ausfiihrung B Ausfiihrung C

()

%—:—:7 A 24V GS
Lo Versorgungsspannung

%—:—:— B ov
} } c Freigabe nicht verbunden Bezugspotential PIN F
o 24V GS - ov

S
o D + 10V Sollwerteingang
[
[
~ T E ov Bezugspotential Sollwerteingang
[
= | Uberwachung .

} } F +10V (0V Bezugspotential: pin B) Uberwachung
Lo

~— r—r—| PE GND Erdung
\,)J
T

5.4 - Ausfiihrungen mit Stromsollwertsignal (E1)

Das Referenzsignal wird mit Strom 4 + 20 mA geliefert. Wenn der Versorgungsstrom niedriger als 4 mA ist, generiert die Elektronik die
Fehlermeldung von Kabelbruch. Um diese Fehlermeldung zuriickzusetzen, muss das Signal wieder instand gesetzt werden.

Die Uberwachungsfunktion der Ausfilhrungen B und C ist mit einer Zeitverzdgerung von 0,5 Sek. ab dem Einschalten der Elektronik verfiigbar.

83 350/124 GD

a C> 0 X | 75] b
PT
SOLLWERTEINGANG 4mA 12mA 20 mA
UBERWACHUNG 4mA 12mA 20 mA
Pin Werte Ausfiihrung A Ausfiihrung B Ausfiihrung C
()
F%—:—:i A 24V GS
I Versorgungsspannung
%%—?—:7 B ov
Lol c Freigabe nicht verbunden Bezugspotential PIN F
- O 24V GS - ov
(.
%%—H— D | 4+20mA Sollwerteingang
(.
)—%% E ov Bezugspotential Sollwerteingang
(.
|| Uberwachung .
r+———F— =
} } F | 4+20mA (0V Bezugspotential: pin B) Uberwachung
I
>7 [ -
U PE | GND Erdung
i
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D DDPE*J*

6 - DDPE*JL - KOMPAKTE ELEKTRONIK

Um Erdschleifen zu vermeiden, sind Pin 3 und Pin 5 in den Versionen "IOL" und "CA" bis 100 V galvanisch isoliert. In 10-Link-Netzen ist die
Lange der Verbindungskabel auf 20 Meter begrenzt.

6.1 - Elektrische Eigenschaften

Sollwerteingang: Spannungssignal (EO) V GS +10 (Impedanz Ri > 11 kOhm)
Stromsignal (E1) mA 4 + 20 (Impedanz Ri = 58 Ohm)
Uberwachungssignal:
Spannungssignal (EO) V GS 0 + 5 (Impedanz Ro > 1 kOhm)
Stromsignal (E1) mA 4 + 20 (Impedanz Ro = 500 Ohm)
10-Link-Schittstelle (IOL): IO-Link Port Klasse B
Datenrate kBaud 230,4
Can Open Kommunikation (CA): Kbit
Datenrate 10 + 1000
. ) K . Magnetspannungsversorgung, Magnetfehler (Kurzschluss, fehlerhafte
Datenregister (nur IOL- und CA-Versionen) Konfiguration, intern), Box-Temperatur, Einschaltzeit, Vibrationen
Anschluss M12, 5-polig, A-codiert (IEC 61076-2-101)
6.2 - Pin Belegung (Tabelle)
s — Pin Wert Funktion
EO0’ Anschluss 2 ()
= T - 2 24V GS Versorgungsspannung
o R = 5 oV (Magnet und Logik)
1
I F%—%‘u 1 +10V Sollwerteingang
3 [
™ ] ] 3 oV Bezugspotential Sollwerteingang
4 I
B FH*T 4 0+5V Uberwachung (0V Referenz; Pin 5)
’E1’ Anschluss
_ Pin Wert Funktion
2
—f - F%_Tuh 2 24V GS Versorgungsspannung
5 S R | 5 oV (Magnet und Logik)
I
- F%—%‘u 1 4+20mA Sollwerteingang
3
— - > } } 3 ov Bezugspotential Sollwerteingang
4 I -
— - F»—mf 4 4 +20 mA Uberwachung (OV Referenz; Pin 5)
X
’IOL’ Anschluss
(A\ Pin Wert Funktion
2
= > T 1| 2 |2L+ 24V GS Versorgung der Endstufe
5
- B B F%—T—ﬁ 5 |2L- 0V (GND) interne galvanische Isolierung ab Pin 3
1
—=>1T—=—"——| 1 |1+ +24VGS
3 I 10-Link-Versorgungsspannung
=T =T 1| 3 |1 0V (GND)
4 [
=" f 4 [C/Q 10-Link-Schnittstelle
h
’CA’ Anschluss
_ Pin Wert Funktion
N ( 1 1 CAN_SH Abschirmung
I
S IS S ) 24V GS
U 3 [ Versorgungsspannung
— - F%ﬁ—% 3 0V (GND)
a5 - 4 CAN H BUS Verbdg. (high)
I
—t= e 5 CAN_L BUS Verbdg. (low)
X
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7 - DDPE*JH - FELDBUS ELEKTRONI

K

DDPE*J*

Der 11 + PE-Pin-Anschluss ermdglicht eine separate Versorgungsspannung fir jeweils Elektronik und die Magnete.

Steuerungs- und Ventilpositionsschemata gleich wie die Standardelektronikausfiihrung. Entnehmen Sie bitte die Darstellungen in den

Abschnitten 5.3 und 5.4.

7.1 - Elektrische Eigenschaften

Sollwerteingang:
Spannungssignal (E0) V GS +10 (Impedanz Ri > 11 kOhm)
Stromsignal (E1) mA 4 + 20 (Impedanz Ri = 58 Ohm)
Digitalsignal (FD) via Feldbus
Uberwachungssignal (Stellung des Hauptkolbens):
Spannungssignal (EO) V GS +10 (Impedanz Ro > 1 kOhm)
Stromsignal (E1) mA 4 + 20 (Impedanz Ro = 500 Ohm)
Kommunikation / Diagnose via Bus registrieren
Kommunikationsschnittstellen standard IEC 61158
physikalische Kommunikation schnelles Ethernet, isoliert 100 Basis TX
Leistungsanschluss 11 pin + PE (DIN 43651)
7.2 - X1 Tabelle der Hauptverbindungsstifte
D1: Ein Signal DO: voll digital
Pin Wert Funktion Pin| Wert Funktion
1 24V GS 124V GS
Hauptversorgungsspannung Hauptversorgungsspannung
2 oV 2 ov
3 24V GS Einschalten 3 |24V GS| Einschalten
4 21_02\(/) ((E?)) Sollwerteingang 4 NC nicht anschlielen
5 oV Bezugqutential 5 NC nicht anschlielten
Sollwerteingang
g | 10V (E0) | Uberwachung 6 | NC | nichtanschlieRen
4+20 (E1) | (OV Referenz pin 10)
7 NC nicht anschlieRen 7 NC nicht anschlielen
8 NC nicht anschlieRen 8| NC nicht anschlielen
9| 24ves Reglerlogik und 9 |24V GS| Reglerlogik und
10 oV Reglerspannung 10 oV Reglerspannung
Fehler (OV GS) oder Fehler (OV GS) oder
11| 24V GS Normalbetrieb (24V GS) 1124V GS| Normalbetrieb (24V GS)
(OV Ref. Pin 2) (OV Ref. Pin 2)
12 GND Erdung 12| GND Erdung

7.3 - FELDBUS-Schnittstellen

Bitte verdrahten Sie jeweils gemaR der Richtlinien des relevanten Standardkommunikationsprotokolls. Die eventuell nicht verwendeten
Anschlisse mussen mit entsprechenden Schutzkappen geschutzt werden, damit der Schutz gegen die Verwitterung nicht annulliert wird.

X2 (IN) Schnittstelle : M12 D 4-polig, Buchse

X3 (OUT) Schnittstelle: M12 D 4-polig, Buchse

Pin Wert Funktion Pin Wert Funktion
) 1 TX+ Sender S o 1 TX+ Sender
O L 2 RX+ Empféanger O L 2 RX+ Empfanger
3 TX- Sender 3 TX- Sender
4 RX- Empfanger 4 RX- Empfanger
GEHAUSE | Abschirmung GEHAUSE | Abschirmung

HINWEIS: Es wird empfohlen, die Abschirmung an das Steckergehduse anzuschlief3en.
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D DDPE*J*

7.4 - Schnittstelle fiir digitalen Sensor
X7 Anschluss: M12 A 8-polig, Buchse

AUSFUHRUNG 1: SSI Typ

:______! N Pin | SSIWerte | Funktion Hinweis
. ! U 2 . : S :-_ ( \| 1 CLK+ Serieller synchro clock (+)
o o | |
o :8 o o120 -M 2 CLK- Serieller synchro clock (-)
E1 | 3 | [ ) » ) Eingang - Digitalsignal
: : : I 3 MISO+ Serieller Positionssignalwert (+)
| 4 |
| | :—:_—>f<:>< 4 MISO- Serieller Positionssignalwert (-)
| 5 | I
I = (. 5 NC -
: 6 : : : nicht anschlieRen
| —1< | Lo 6 NC -
| __7( ! ] [
: : [ 7 +24V Stromversorgung des Sensors Ausgang - Stromversorgung
8 [
| | =
— | Ik )' 8 oV - Erdung GND
& L___J Ad
AUSFUHRUNG 2: Geber-Ausfiihrungen
r————7 Pin Werte Funktion Hinweis
| } —
1 2 I I i
, Oo Oo . | __1c -] ( \I 1 ENC_z+ Eingang Kanal Z+
o Bo I RN Z ! ><, X2 ENC_z- Eingang Kanal Z-
6 4 | | | |
5 I 3.1 [ 3 | ENC A+ Eingang Kanal A+
: . : | Eingang - Digitalsignal
| | L 4 | ENC_A- Eingang Kanal A+
| | [
| —1% | o 5 | ENC_ B+ | Eingang Kanal B+
[
6
l—= - 6 | ENC_B- Eingang Kanal B+
| 71 1
: -1 ¢ :.' 1 7 +5V Stromversorgung des Sensors Ausgang - Stromversorgung
8 [
| | =
- ! L )' 8 oV - Erdung GND
R hd

7.5 - Schnittstelle fiir analogen Sensor
X4 Anschluss: M12 A 4-polig, Buchse

Einfacher / Zweifacher Sensor
(einfach oder zweifach; ist eine via Software wahlbare Option)

‘TffffT Pin Werte Hinweis
" ~
} S }-%uﬁ 1 +24V Stromversorgung des Ferngebers (out) 100 mA
10 ~ 02 I | [
\ 7& I ] I 2 10V Eingangssignal des Sensors 1
& L | | *}ﬁ | 4+20mA | (Bereich iiber Software wahlbar)
[ [
| 3 | >—‘h‘ﬁ 3 oV Bezugspotential fiir Stromversorgung und Signale des Sensors
\ \ I
} I }-» L 4 10V Eingangssignal des Sensors 2
| | I 4+20 mA | (Bereich Uiber Software wéhlbar)
\ 5 | I
o S N OV B B
& I — hd
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D

8 - KENNLINIEN
(Mineraldl mit einer Viskositat von 36 cSt bei 50 °C)

DDPE*J*

Die Diagramme stellen die typischen Volumenstromkennlinien bei einem konstanten Ap in Abhangigkeit vom Referenzsignal fur die

verschiedenen verfligbaren Ventilkolben dar.

Die Ap-Werte werden bei der Kolbenkante gemessen: Ap = 5 bar (Ap P—T =10 bar).

8.1 - Kennlinien DDPE5RJ*

C100/A100

| Q [I/min]
Ap [bar]

Ap [bar]

r 75 "ﬂ
\ 50

/

N
NEZ

NN
-0.5 V/ ‘\ 0.5V
ov

-10vV

+10V

20mA

4mA 12mA

8.2 - Kennlinien DDPE7J*

C120/A120

| Q[l/min]
Ap[bar]

Aplbar]

120
| |

t

100

N 80
N 60

\N 40 /

?

-0.5 V/' ‘\0.5 \Y
V

-10V 0

+10V

20mA

4mA 12mA

R1C220 / R1A220

| Q [/min]
Ap[bar]

Ap[bar]

[ 250 [

200

\ \\ 150 ﬂ

(P-A)

N
NN

/

50 /

%

//
/

(B-T)

-0.5V

N AN
|/\0.5 \Y
0

-10Vv \

+10

20m/

4mA 12mA
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Ap[bar]

C220/ A220

| Q[Vmin]
Apl[bar]

~

220
| |

'180‘ﬂ /

140 %

/

100

/

N s

N

-10V

20
/
-0.5 V/ 1\ 0.5V
\

0 +10V

20mA

4mA

Ap[bar]

12mA

R4C220 / R4A220
| Q[/min]

™\

250 I [
230

(A-T)
N

\

=l

200 T

\

(P-B)

150 //
100

2

A

AL
N

(B-T)
\ |

~_| |
-0.5 V/| |/\O.SV
ov

-10V

+10V
20mA

4mA

12mA
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D DDPE*J*

X1A220
Q [I/min]

Aplbar] 210 Aplbar]
{

N 180 - : g
NS
\ // 160
>\\ 100 ’4"A)

\ 40 ,/
N N LA

-10vV ov +10V
4mA 12mA 20mA

8.3 - Kennlinien DDPE8J*
C250/ A250 C400/ A400

| Q/min] | QV/min]
Ap[bar] Ap[bar] Ap[bar] 200 Aplbar]
l l

\ | 250 | / < 001 >
I .X‘ 2001 ﬂ / N m 3001 M
150 \ 250 /
ool N ol |/
J 5o ,/ 100
N/ N
-0.5 v/‘ I\o_sv -0.5 v/_x r\o.sv
oV 0

-10V +10V -10V Vv +10V
4mA 12mA 20mA 4mA 12mA 20mA
X1A430
| Q [I/min]
Ap[bar] Ap[bar]
‘ 450 ‘
\ (A-T) (B-T)
N “ 375 1
\ A
N }004 /
\Z
\ Y AP-A)
(P-B) /\ 150 /
\\ / N 75 ,/
/ \\
-10V ov +10V
4mA 12mA 20mA
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D DDPE*J*

8.4 - Kennlinien DDPE9J*

C480 / A480 R4C480 / R4A4380
| @ [/min] Q [l/min]
Ap[bar] Ap[bar] Ap[bar] 480 Aplbar]
480
N l 450— — A 450— Ve
\ DA 4 A ol |ll]
\ /X / \ | /
\ 350 / \ 350 /
300 300
\ / \AT) /-~
\\ 250 // \\ 250 /l A
200 AN 200 7
AN / AN /| Aer
150 —(P-B) 150
\\ // N ,/
\ 100 / 100 /
50
N[ S [ A e
-0.5 V) 0.5V -0.5 V/ KO.SV
-10V oV +10V -10V ov +10V
4mA 12mA 20mA 4mA 12mA 20mA
8.5 - Kennlinien DDPE10J* 8.6 - Kennlinien DDPE11J*
€800/ A800 C1000 / A1000
| Q[/min] | Q [/min]
Aplbar] Aplbar] Aplbar] Ap[bar]
| 800 | | 1000 |
NN o o NN | et
) 6001 y N /N 750 + .
\\ 500 // \ /
400 500
\ oy \ /
\ 200 / \ 250 /
N 100 47 \ /
\k J./ \ I i /
-0.5 V/ L\O.SV -0.5 V/ L\O.SV
-10V ov +10V -10V ov +10V
4mA 12mA 20mA 4mA 12mA 20mA
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9 - ANSPRECHZEITEN

(Mineraldl mit einer Viskositat von 36 cSt bei 50 °C und statischer Druck = 100 bar)

rif. [%] DDPES5SRJ*

100

N——

. A\
) // :\1\
’s /f/ \\\Q\\
NN
t [ms]

DDPESJ* | DDPE9J*
rif. [%] ‘

100 ~

75

o || LS
25 \ \
/ AN
0 10 20 30 40 50 60 70 80 90 0 10 20 30 40 50 60

t [ms]

e

—
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DDPE*J*

rif. [%] DDPE7J*

100

N——

\
75 \
/ N
50 / / \\\
N
2 / / \\Q\\
N
NN
0 10 20 30 40 0 10 20 30 40
t [ms]
rif. [%] DDPE10J* / DDPE11J*
100‘ \
SERRRY. \\
RUVATEE\
25 l/ ~ \\\\
AWNIN
0 40 80 120 0 40 80 120 160
t [ms]
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D

10 - HYDRAULISCHE MERKMALE

(Mineraldl mit einer Viskositat von 36 cSt bei 50 °C)

DDPE*J*

DDPE5RJ* | DDPE7J* DDPE8J* DDPE9J* | DDPE10J* | DDPE11J*

Maximaler Volumenstrom I/min 180 450 900 1000 1600 3500

Steuervolumenstrom, der mit einer .

Steuerung 0 — 100% gefordert ist. Vmin 7 13 28 28 35 35

Steuervolumen, das mit einer Steuerung 3

0 — 100% gefordert ist. em 17 32 10 10 22 22
10.1 - Steuerdlzufiihrung und Steuerdlriickfiihrung
DDPE*J*-Ventile sind mit interner oder externer Steuerdlzufiihrung Stopf t
verfigbar und sind immer mit einem Druckreduzierventil mit VENTILSTYP oplehmontage
Festeinstellung von 30 bar erhéltlich. Die Steuerdlrtickfihrung kann X Y
intern oder extern sein. Die Ausfihrung mit externer IE interne Steuerdlzufihrung und NEIN JA
Steuerdlruckfliihrung ermdglicht einen héheren Gegendruck in der externe Steuerdlriickfiihrung
Ricklaufleitung. s _—— g

interne Steuerdlzufihrung un
HINWEIS: Die Konfiguration von Steuerdlzufiihrungen und Il interne SteueréIrUckahrugng NEIN | NEIN
Steuerdlrickfiihrungen muss bei der Bestellung ausgewahlt
werden. Nachtragliche Anderungen sind nur fir autorisierte, EE externe Steuerdlzufiihrung und JA JA
spezialisierte Bediener und im Werk erlaubt. externe Steuerdlriickfiihrung
El faxterne Steueljpl{ufu[\rung und JA NEIN
interne Steuerdlrickflihrung
DDPE10J / DDPE11J
DDPE5RJ DDPE7J DDPES8J / DDPE9J

Y: Stopfen M5x6 flr externe
Steuerdlriickfiihrung

DRUCKE (bar)
Druck MIN MAX
Steuerdruck Anschluss X 30 350
(HINWEIS)

Anschluss T mit interner ) 10
Steuerdlrickfihrung

Anschluss T mit externer } 250
Steuerdlriickfiihrung

HINWEIS: Das Ventil arbeitet gut auch mit einem Zulaufdruck ab
10 bar. Allerdings beeinflusst der Niederdruck die Ansprech-
zeiten, die langsamer werden.

83 350/124 GD

Y: Stopfen M6x8 flr externe
Steuerdlriickfiihrung
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D DDPE*J*

11 - DDPE5RJ: ABMESSUNGEN UND ANSCHLUSSE

MaRangaben in mm

250
207

13.8 ’J—f 97-.3——

24 125

DDPESRJL

HINWEIS:
Im Abschn. 15 finden Sie die
Kontaktflache.

295 & - Bitte bauen Sie nicht den Messwertgeber

o

aus.

Anschlussbild mit Abdichtungsringen:

9 ® © 1 | 50-Ring Typ 2050 (12.42x1.78) - 90 Shore
2 O-Ring Typ 2037 (9.25x1.78) - 90 Shore

Hauptanschluss 6-polig + PE

DDPES5SRJH Handhilfsbetatigung, im Polrohr eingebaut

Druckreduzierventil

g

T
s Gegenstecker
o= 6 | Separat zu bestellen

288 Siehe hierzu bitte Katalog 89 000

Raum fiir die Spulenentfernung

Befestigungsschrauben:
4 Schrauben ISO 4762 M6x35

Anzugsmoment: 8 Nm (Schrauben A 8.8)

Gewindebohrung: M6x10
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D

12 - DDPE7J: ABMESSUNGEN UND ANSCHLUSSE

DDPE*J*

250

MafRangaben in mm

)
7,#;4,7,% f,*@
|
A -
ﬁ\ ‘\‘ |
ik N
L L
|
245 —=t=p3 4
124 ———=
149
281

233

=

fod

HINWEIS:
Im Abschn. 15 finden Sie die Kontaktflache.

- Bitte bauen Sie nicht den Messwertgeber
aus.

Anschlussbild mit Abdichtungsringen:

4 O-Ring Typ 130 (22.22x2.62) - 90 Shore
2 O-Ring Typ 2043 (10.82x1.78) - 90 Shore

Hauptanschluss 6-polig + PE

Handhilfsbetatigung, im Polrohr eingebaut

Druckreduzierventil

Raum flr die Spulenentfernung

| af A WO N

Gegenstecker
Separat zu bestellen
Siehe hierzu bitte Katalog 89 000

Befestigungsschrauben: 4 Schrauben ISO 4762 M10x50

2 Schrauben ISO 4762 M6x50

Anzugsmoment: M10x60: 40 Nm (Schr. A 8.8)

M6x60: 8 Nm (Schr. A 8.8)

Gewindebohrung: M6x18; M10x18

83 350/124 GD
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13 - DDPE8J / DDPE9J: ABMESSUNGEN UND ANSCHLUSSE

DDPE*J*

250

207

75

6+J-7. 151

DDPES8JL
y W —
B
261
H =) (=7
DDPES8JH
HH
324

=

MafRangaben in mm

Q
@ | QN 126

HINWEIS:

Im Abschn. 15 finden Sie die
Kontaktflache.

- Bitte bauen Sie nicht den Messwertgeber
aus.

Mounting surface with sealing rings:
DDPE8J*

4 O-Ring Typ 3131 (29.82x2.62) - 90 Shore
1 2 O-Ring Typ 3087 (20.24x2.62) - 90 Shore

DDPE9J*

4 O-Ring Typ 3150 (37.77x2.62) - 90 Shore
2 O-Ring Typ 3087 (20.24x2.62) - 90 Shore

Hauptanschluss 6-polig + PE

Handhilfsbetatigung, im Polrohr eingebaut

Druckreduzierventil

al | W |N

Raum fir die Spulenentfernung

Gegenstecker
6 | Separat zu bestellen

Siehe hierzu bitte Katalog 89 000

Befestigungsschrauben:
6 Schrauben I1SO 4762 M12x60

Anzugsmoment: 69 Nm (Schr. A 8.8)

Gewindebohrung: M12x20

83 350/124 GD
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D

14 - DDPE10J / DDPE11J: ABMESSUNGEN UND ANSCHLUSSE

DDPE*J*

250

207

® T @7

DDPE10JH

Mafangaben in mm

HINWEIS:

Im Abschn. 15 finden Sie die
Kontaktflache.

- Bitte bauen Sie nicht den Messwertgeber
aus.

Anschlussbild mit Abdichtungsringen:
DDPE10J*

4 O-Ring Typ 4162 (40.86x3.53) - 90 Shore
2 O-Ring Typ 3081 (20.24x2.62) - 90 Shore
DDPE11J*

4 O-Ring Typ 4212 (53.57x3.53) - 90 Shore
2 O-Ring Typ 3081 (20.24x2.62) - 90 Shore

Hauptanschluss 6-polig + PE

Handbhilfsbetatigung, im Polrohr eingebaut

Druckreduzierventil

al |l WO| N

Freiraum fir die Spulenentfernung

Gegenstecker
Separat zu bestellen
Siehe hierzu bitte Katalog 89 000

Bohrungen M12 fiir Ringschraube

Befestigungsschrauben:
6 Schrauben I1ISO 4762 M20x70

Anzugsmoment: 330 Nm (Schr. A 8.8)

Gewindebohrung: M20x40

83 350/124 GD
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D DDPE*J*

15 - KONTAKTFLACHEN

. DDPE7J* = 101.6 — =
DDPESRJ = 62 ISO 4401-07-07-0-05 88.1
zgg;‘gguoff?géogw) = 54 (CETOP 4.2-4-07-350) -~ 76.6

2- - = 50.8 =

-~ 65.9 —
33 ~ 50 =
kil oo 34
67— = o< 183
- 3.2 - - - - ‘ d
S s—l— 263 (o - Pt ot % o
A .3 (max |
bl iy et OD& 4
e — 025 NG
ﬁgﬁi— Se A:AﬁfYﬁ M10
H— : LT
212 (max) @17.5 (max) M6 @6.3 (max)
DDPE8J* 130.2 DDPE9J* = 130.2 —=
ISO 4401-08-08-0-05  [~— 112.7 —= ISO 4401-08-08-0-05 ~— 112.7 —=
(CETOP 4.2-4-08-350)  |=— 100.8 — Abweichend von der Norm: e 193058 ]
= 945 Anschliisse P, T, A, B @32 bt
—— =t 53.2 4=
29.4 — 29.4
0 o 175 0 o 175
D~ < D~ < J
~— — ~ - G
{ { S o8O
RN RN AdaN\fan\pag
- 9@ » 225 (max) - ©m [ |
R N N <t ~ } |
NN M12 S~ w !
‘ | i ‘ it | ‘
|
211.2 (max) 211.2 (max)
DDPE10J* DDPE11J*
ISO 4401-10-09-0-05 190.5 ISO 4401-10-09-0-05 . 1905 —=
(CETOP 4.2-4-10-350) ~ =— 168.3 — Abweichend von der Norm: 5113863 7
Anschlisse P, T,A,B@48 | 1386
0 0
g 413 I 413
T T
PO I PO e
© &N g 8N
ew ew
it M 20 gt
@ 11.2 (max) @ 32 (max) @ 11.2 (max)
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D DDPE*J*

16 - HYDRAULISCHE DRUCKMEDIEN

Verwenden Sie Hydraulikflissigkeiten auf Mineralélbasis Typ HL oder HM nach ISO 6743-4. Fur diese Flissigkeiten verwenden Sie
Dichtungen aus NBR (Code N). Fur Flissigkeiten vom Typ HFDR (Phosphorester) verwenden Sie Dichtungen aus FPM (Code V). Wenn Sie
andere Druckmedien verwenden, zum Beispiel HFA, HFB, HFC, wenden Sie sich bitte an unser technisches Biiro.

Der Betrieb mit Flussigkeitstemperaturen (ber 80 °C fihrt zum schnellen Verfall der Qualitat der Flissigkeiten und Dichtungen. Die
physikalischen und chemischen Merkmale der Flissigkeit miissen beibehalten werden.

17 - INSTALLATION

Diese Ventile kdnnen in beliebiger Lage eingebaut werden, ohne
das reibungslose Funktionieren zu gefahrden. Qualitat der Oberflache

Stellen sie sicher, dass sich keine Luft im Hydrauliksystem befindet.

Die Ventile werden mit Inbusschrauben oder Zugstangen auf einer
ebenen Flache befestigt, deren Ebenheits- und Rauheitswerte
gleich oder besser sind als die durch die entsprechenden Symbole
angegebenen Werte.

Wenn Mindestwerte nicht eingehalten werden, kann die Flissigkeit
zwischen Ventil und Auflageflache austreten.

18 - ZUBEHORTEILE

(Separate Bestellung)

18.1 - Gegenstecker
Gegenstecker mussen separat bestellt werden. Siehe Katalog 89 000.

und die EMV-Vorschriften zur elektromagnetischen Vertraglichkeit einzuhalten. Wenn Sie sich fir einen Kunststoffstecker

c Fur die Ausfuhrungen K11 und K16 empfehlen wir die Wahl eines Metallsteckers, um elektromagnetische Stérungen zu vermeiden
entscheiden, stellen Sie sicher, dass dieser die IP- und EMV-Schutzeigenschaften des Ventils gewahrleistet und beibehalt.

18.2 - Gegenstecker und Schutzkappen fiir die Feldbus-Schnittstelle und fiir die Sensoren
Duplomatic bietet sowohl zu verdrahtende Ersatzteile als auch einsatzbereite Kabelsatze an. Bitte beachten Sie den Katalog 89 000.

18.3 - Abmessung des Anschlusskabels

Die optimale Verdrahtung besteht aus 7 isolierten Leitern mit getrennter Abschirmung fiir Signale (Befehl und Uberwachung) und mit einer
insgesamten Abschirmung.

Querschnitt fur die Stromversorgung:

- Kabellange bis 20 m: 1,0 mmz2

- Kabellange bis 40 m: 1,5 mmz2 (I0O-Link ausgeschlossen)
Querschnitt fiir Signale (Befehl und Uberwachung):

- 0,50 mm2

18.4 - Kit fiir Start-Up LINPC-USB
Die Einrichtung fir Start-Up und Diagnose ist fir die Ventile mit Anschlissen K11 und K16 erhaltlich; Siehe Katalog 89 850.

19 - GRUNDPLATTEN
(siehe Katalog 51 000)

Fir DDPESRJ*, DDPE9J*, DDPE10J* und DDPE11J* sind keine Grundplatten verfligbar

DDPE7J* DDPE8J*
Mit riickseitigen Anschllissen PMEQ7-Al6G -
Mit seitigen Anschllissen PMEOQ7-AL6G PME5-AL8G
Anschliusse P-T-A-B 1" BSP 11/2” BSP
Anschlisse X - Y 1/4” BSP 1/4” BSP
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D DDPE*J*

DUPLOMATIC ~ curowrewsss
via Mario Re Depaolini, 24 | 20015 Parabiago (Ml) | Italy
T+39 0331895111 | E vendite.ita@duplomatic.com | sales.exp@duplomatic.com

a member of DAIKIN group duplomaticmotionsolutions.com
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